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ONSOz

Bilim ve teknoloji ¢agi olarak adlandirilan giiniimizde bilgiye dayali ¢calismalarla teknoloji
Uretimi, Ulkelerin gelismislik dizeyini gosteren bir kriter haline gelmigtir. Bu kriterin
bilesenlerinden birisi olan robotik kodlama da glinimizin popller, gelecegin vazgecilmez bir
calisma alanidir. Ulkemizin gelismesi ve teknolojide séz sahibi olmasinda kuskusuz bu alandaki
¢alismalarin blyuk bir etkisi olacaktir.

Gelisen ve degisen teknolojik calismalar bircok alanda oldugu gibi egitim ve Ogretim
alaninda da bir dizi yeniliklerin yapilmasini zaruri kilmaktadir. Bu ¢cergevede sadece bilgiyi tiketen
degil bilgi ile teknoloji tretebilen bireylerin yetistirilmesi, egitim ve 6gretimin temel amaci haline
gelmistir. Milli Egitim Bakanligimiz da bu kapsamda Tasarim Beceri Atolyesi gibi birtakim
faaliyetler yiriatmektedir. Ancak bu uygulamalar egitim silirecindeki tim bireyleri
kapsayamamaktadir. O halde okul ve ders bazli olarak kodlama ¢alismalarinin hayatimiza girmesi

ve bu sliregte uzun vadeli ¢alismalarin planlanmasi biylk bir 6nem arz etmektedir.



OZET

Gundmuzde gunluk hayatin hizlanmasi nedeniyle insanlar kullandiklari cihazlarin
programlanabilir 6zelliklerde olmasini talep etmektedir. Ornegin sabah uyanmadan birkag saat
Oonce ve isten eve donmeden 6nce isiticilarin agilmasini ve insanlarin evlerine geldiklerinde
ortamin sicak olmasini istemektedirler. Ayrica son zamanlarda akilli sebeke kavrami geleneksel
elektrik sebekelerine dahil edilen iletisim ve kontrol yeteneklerini tanimlamak igin kullanilan yeni

ve popdler bir kavramdir.

Projemizde amacimiz yik modelimizin uzaktan kontroliiniin ve sirekli izlenmesini
saglamaktir. Uzaktan kontrol devresinde ¢ikis yuki olarak ampul kullandik. Yik modeli igin ampul
se¢me nedenimiz, agma kapama aninin net bir sekilde gorilmesini saglamaktir. Yik modeli

ihtiyaca gore degistirilebilir.

Gsm shield ve arduinonun baglantilari yapilarak, igerisine yazilan uygun kodlar
sayesinde sistem ile haberlesmesi sms lzerinden saglanacaktir. Devrede kullanilan akim senséri
sayesinde ylk Gzerinden gecen akim ve gerilim degerleri ekran lzerinden okunacaktir. Ekran
sayesinde sistem Uzerinde degisen akim ve gerilim degerleri takip edilebilecektir. Yapilan
calismalar neticesinde réle uzaktan arama ve tanimli olan tus takimlari ile agma kapama islemini
en hizli sekilde gerceklestirecek ve bu islemlerin bilgisi sms yardimiyla uzaktan kontrol merkezine
iletilecektir. Sistem bu sayede takibi, yerlesimi, ulasimi zor olan bdlgelerde islem kolayligi

saglayacaktir.

Tasarladigimiz bu projenin konusu glinlik hayatta bircok uygulamanin temelini
olusturur. Kablosuz alarm sistemleri, ev otomasyonlari, kablosuz robot kontrolleri, akilli
sebekelerinin kontrolleri bunlardan bazilaridir.

Bu proje Atatiirk Universitesi Toplumsal Duyarhlik Projeleri tarafindan desteklenmistir.

Anahtar Kelimeler: GSM Shield, Akim Sensori, Kodlama, Uzaktan Kontrol, Arduino.



ABSTRACT

Today, due to the acceleration of daily life, people demand that the devices they use are
programmable. For example, a few hours before they wake up in the morning and before
returning home from work, they want the heaters to be turned on and the environment to be
warm when people come to their homes. Also, recently, the concept of smart grid is a new and
popular concept used to describe the communication and control capabilities included in

conventional electrical grids.

Our aim in our project is to provide remote control and continuous monitoring of our load
model. We used a light bulb as the output load in the remote control circuit. The reason we chose
the bulb for the load model is to provide a clear view of the on-off moment. The load model can

be changed according to need

By connecting the GSM shield and the Arduino, the communication with the system will
be provided via SMS, thanks to the appropriate codes written in it. Thanks to the current sensor
used in the circuit, the current and voltage values passing through the load will be read on the
screen. Thanks to the screen, the changing current and voltage values on the system can be
followed. As a result of the work done, the relay will perform the remote dialing and on-off
operation with the defined keypads in the fastest way and the information of these operations
will be transmitted to the remote control center with the help of sms. In this way, the system will

provide ease of operation in areas that are difficult to track, locate and access.

The subject of this project we have designed forms the basis of many applications in daily

life. Wireless alarm systems, home automations, wireless robot controls, smart grid controls are

some of them.

This project was supported by Atatlirk University Social Awareness Projects.

Keywords: GSM Shield, Current Sensor, Coding, distant control, Arduino.



MATERYAL VE YONTEM

Arastirmanin Turi

Bu ¢alisma bir Toplumsal Duyarlilik Projesi’dir.

Aragtirmanin Yapildigi Yer ve Zaman
Proje ekibi tarafindan 22/02/2021 25/06/2021 tarihleri arasinda pandemi kosullari nedeniyle
projenin olusum asamalari ve izlenecek yollar online olarak Google meet Uzerinden

gerceklestirilen toplantilar ile planlanmis

Projenin Uygulanisi

Projenin uygulanisi icin gerekli metaryaller proje basvuru siiresince belirtildigi gibi
https://www.robotistan.com sitesi Gzerinden 12v dc adaptor

https://www.direnc.net sitesi tizerinden tekli breadboard, 2*16 LCD ekran, arduino uno,
jumper kablo, 10K pot alinmistir.

https://www.hepsiburada.com sitesi lizerinden kablo+duy alinmstir.
https://www.robolinkmarket.com sitesi Gizerinden GSM Shied, iki kanal 5V réle, lityum polimer
batarya, ACS712 akim sensori alinmustir.

Projede kullanilan hat ise arastirmacilardan Beyza Dagh lzerine alinmistir. Telefon hattinin

alinmasi proseduri geregi hat bedeli arastirmacilar tarafindan ortak karsilanmistir.

Proje uygulamasinin gerceklesmesi iki asamada planlanmistir. Birinci asama GSM karti
ve Arduino kartinin kurulumu ve bu sistemin roleyi uzaktan kontrol edebilecek hale
getirilmesidir. Bu asamada robolink izerinden siparis verilen malzemelerin Adana’ ya génderilip
proje ylritliclsi Beyza Dagl’nin kurulumu saglamasi ile olmustur. Gerekli kodlar yazilip testi
Proteus Desing Suite programinin da yardimi ile saglanmistir. Réle modili istenilen komutlara
uygun acma kapama eylemlerini uzak mesafede gerceklestirebilmek icin kodlanmistir.

Kullanilan kodlar Arduino tabanh C dili ile yazilmistir.

ikinci asamada yiik modelindeki akimin okunmasi ve bunun bir ekran (izerinden takibini
saglamasi asamasidir. Bu asama yukarida belirtilen internet siteleri Gizerinden siparis edilen
malzemeler Artvin’e génderilmistir. Bu asamayi proje yiritlicl Dilay Seker ve Hatice Betil

Yildirnm gergeklestirmistir. Kullanilan akim sensori yik modeline entegre edilmistir. Ekran



baglantilari saglanmis ve yazilan kodlar ile akim degerini ekran lizerinde yazdirmistir. Gerekli

kodlar Arduino tabanl C dili ile yazilmistir.

iki devrenin de sorunsuz calistig1 gézlendikten sonra projenin yapim asamasinin en son
adimi olan birlestirme asamasina gelinmistir. GSM, roéle, lityum pil hassas bir sekilde Artvin’e
kargolanmistir. Projenin birlestirilmesi yine Google meet lizerinden acilan toplantilar ile tim

proje ylrutuculerinin katihmi ile gergeklestirilmistir.

Proje ¢alismalari tamamlandiktan sonra raporlamalar ve sunum asamasi

gercgeklestirilmistir.



PROJE UYGULAMASINA AIT GORSELLER

Robolink Gizerinden siparis ettigimiz proje malzemelerini teslim aldik. Bu malzemeler kargo
sirketi ile ik olarak Adana’ya geldi. Devre kurulumu salnadiktan sonra Artvin’e tekrar kargo ile

gonderildi.
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Projenin diger malzemeleri Robotistan ve Direngnet lizerinden siparis edildi. Bu siparisler

Artvin’e gonderildi.

Tim kargo paketleri saglam bir sekilde elimize ulasti. Bu asamadan sonra projemizin

kurulumuna gectik.



Adaptorden gelen kablo ucu kesilip soyularak icerisinden ¢ikan iki kablonun faz kisimi rélenin NC1
girisine, COML1 girisi ylikiin negatif kisimina baglanir. Adaptoriin nétr kisimi ACS712 sensoriiniin
IP- ucuna baglanir. Sensorin IP+ ucu yikin pozitif ucuna baglanir. Bu devre gorselde verildigi gibi
baglandigi zaman kapali ¢evremini olusturmus olur. Devrenin besleme gerilimi sehir
sebekesinden ev prizlerine gelen 220 voltu trafo gorevi goren adaptorle giivenlik agisindan 12

volta diisen DC gerilim saglar.

Kapali gevrim devre tamamlandiktan sonra artik kontrol mekanizmasini olusturdugumuz kisimin
baglantilarina gegebiliriz. Burada Kapadokya GSM Shield karti Arduino kartinin izerine gegirilir.
Turkcell sim karti, sim kart girisi kissmina yerlestirilir. GSM anteni takilir ve GSM Sield kartina

givenligi agisindan Lityum polimer pil baglanir.



LCD ekran ve arduino baglantilarinin yapilanilmesi icin breadbord kullandik. Arduino’nun ikinci
pini LCD nin on dort numarali pinine, Arduino’nun UGglincli pin LCD’nin on Uglincl pinine,
Arduino’nun doérdinci pini LCD’nin on ikinci pinine, Arduino’nun besinci pini LCD’nin on birinci
pinine, Arduino’nun altinci pini LCD’nin altinci pinine, Arduino’nun yedinci pini LCD’nin d6rdiinci
pinine baglanir. LCD’nin birinci ve besinci pini potansiyometrenin sag bacagina baglanir. Bu bacak
da Arduino’nun GND pinine baglanir. LCD’nin ikinci pini potansiyometrenin sol bacagina baglanir.
Bu bacak da Arduino’nun VCC (5 volt) pinine baglanir. LCD’nin on besinci ve on altinci bacaklari

besleme bacaklaridir. On bes VCC, on alti ise GND’ye baglanir.

Rélemizin GND bacagi Arduino’nun GND pinine, rélenin VCC bacagl Arduino’nun VCC pinine

baglanir. Rélenin IN1 bacagi Arduino’nun on Ugclinci pinine baglanir.
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ACS712 akim sensoriiniin VCC bacagi Arduino’nun VCC pinine baglanirken GND bacagi
Arduino’nun GND pinine baglanir ve ACS712 sensoriiniin out bacagl Arduino’nun AO pinine
baglanir. Bu baglantilarin sonucunda artik sistemimizde hem sensér hem rdle kontrol
mekanizmasi olan Arduino ve ona gecirilmis GSM kartina baglanmis olur.

Projemizde kurulum baglanti kisimi yukarida anlatildigi gibi tammalanmistir. Bu kisimda asagida
belirtilen kodlar Arduino araylziine yazilir, derlenir ve COM baglantilari kontrol edilip yikleme

yapilir.sistem artik ¢alistirilmaya hazirdir.

Sistem cahistirildiginda;

e

EEEQ- Jamne
-
=
e

Arduino kartina kodlarimizi yiikleme islemi gergeklestirildikten sonra LCD ekraninda proje ismini
yazili olarak gordiik.

«ul Turkcell = 00:34 @ %32@ 4

Kapadokya GSM Shield >

/

Mesaj
Bugun 00:10

Sistem acildi.

Gsm kartimiz sistemin anlik bidirimini telefonumuza mesaj olarak iletti. Bu sekilde sistem takibine

baslandi.
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RING

Rolemizi kotnrol edebilmek igin sim kart numaramizi ariyoruz. Gelen arama ve Ring bilgisi bu
sekilde COM ekranindan takip edilebilir.

Aramamiz bir calmada otomatik olarak cevaplanir. Sisteme tanimladigimiz tuslar ile artik agma
kapama islemini yapabiliriz. Ampuliin yanmasi i¢in tus takimindan 1’e basilarak komut verilir.

12



1'e basildi, 1

D acildi
LED acildi gus gonderildi

L

Yanan ampulin bildirimleri seri port(COM4) ekraninda goriintiisii. Buradan gonderilen bildirim
mesajlarini da takip etmemiz mimkiindir. Sms goénderildi bildirimini ekran Uzerinden de

okuyabiliyoruz.

13



al Turkcell = 00:34 @ %32@ )4

< 0

Kapadokya GSM Shield >

Mesaj
Bugun 00:10

Sistem acildi.

LED Acildi

Ampuliln acildigini gésteren sms bildirimi telefonumuza saniyeler icerisinde gelir.

Ayni saniyeler icerisinde baglantilarini sagladigimiz LCD ekranindan da bilgileri takip edebiliriz.

Burasi bize anlik olarak 6l¢tligli akim ve voltaj bilgilerini gdsterir.
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ool Turkcell 3G @ %34 m

Gizle

Ampulin kapanmasi icin tus takimindan 0’a basilarak komut verilir. Bu sayede réle agik bir

anahtar gorevi gorur

Verdigimiz komut ile Ampuliin séner ve lizerinden akim akmaz.

15



sl Turkcell = 00:34 @ %32m_ )4

Sistem acildi.
LED Acildi

LED Kapatildi

Ampulin katildigina dair sms bilgisi GSM tarafindan telefonumuza mesaj olarak iletilir

Sistem CaliSiyox

gelen:
RING

+ LED kapandi
LED kapandi L8

Kapatma islemi sonra bilgisayarimizin COM4 ekran goriintiist bu sekilde olur. led kapatildi ve

sms gonderildi bildirimlerini bilgisayar Gizerinden saglikh bir sekilde alabiliyoruz.
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LCD ekranimizda bu sefer devreden akim gecmedi icin ekranda anlik akim degerinin sifir oldugu

goralur. Ekran takibi sagilikh bir sekilde saglanmis olur.

Bu calismada kullanima yonelik uzaktan kontrolli bir réle sisteminin tasarimi, prototip liretimi ve

testi yapiimistir. Calisma sonucunda elde edilen baslica sonuglar asagida maddelemistir:

1- Role konumdan bagimsiz olarak istenildigi zaman devreye alindi ve devreden c¢ikarildi.
2- Yapilan islemler GSM haberlesme sistemi tizerinden yollanan mesajlar ile takip edildi.

3- Tidm bu islemlerin dogrulugu Arduino Seri port ekrani (COM4) lGizerinden takip edildi.

4- SensoOr, yapilan agma kapama islemi sirasinda yuk Gzerinden gecen akim degerini okudu.

5- Sensordeki okunan degerin takibi saglanmasi icin LCD eknara yazdirildi.

17



Projemizizn sunumunu gerceklestirmeden dnce malzemelerimizin saglamlik durumunu tekrar

gbzden gegiriyoruz.

Pandemi konusslarindan dolay! yiiz ylize yapamadigimiz projemizin tim toplantilarini online
olarak gerceklestirdik. Proje sunumuna gegcmeden once ekip arkadaslarimiz ile tekrardan

baglanti sagliyoruz.

Projemizde kullandigimiz malzemeleri projemizi gergeklestirirken takip ettigimiz adimlari

anlatiyoruz.
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Projemizde kullandigimiz programlarin gosteriyoruz. Bu programlar ile ilgili bilgiler veriyoruz.

19



SONUCLAR

Bu calismada kullanima yonelik uzaktan kontrollii bir réle sisteminin tasarimi, prototip liretimi ve
testi yapiimistir. Role konumdan bagimsiz olarak istenildigi zaman devreye alinip devreden
cikarilmistir. Yapilan islemler GSM haberlesme sistemi lizerinden yollanan mesajlar ile takip
edilmistir. Tim bu islemlerin dogrulugu Arduino Seri port ekrani (COM4) (zerinden takip
edilmistir. Sensor yapilan agma kapama islemi sirasinda yiik tGzerinden gecen akim degerini
okumustur. Okunan degerin takibinin daha kolay ve saglikh bir sekilde saglanmasi igin kullanilan

LCD ekrana deger yazdirilmistir.

Temelde basit mantik ile hazirlanan izleme ve kontrol devresi olusumu saglanmistir. Sistem
Uzerinde yapilan degisiklikler ile cok daha detaylandirilabilir bu sayede geliseme acik bir projedir.
Projemizi destekleyerek kendimizi gelistirmemize imkan saglayan Atatiirk Universitesi

Toplumsal Duyarlilik Projeleri Uygulama ve Merkezi'ne tesekkir ederiz.
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