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ONSOz

Bu proje, elektrikli araglarin menzilini arttirmayi, yokuslarda araca destek olmayi
amaglamaktadir. Projemiz stiper kapasitor ile birlestirilmis hibrit elektrikli ara¢ modeli (prototyp)
tasarlamayi hedeflemektedir. lisans bitirme projesi olarak hazirlanan bu projenin konusu elektrikli
araglarin daha fazla yol almasini ve saglanilacak yiksek gilgle yokus ve bayirlarda daha iyi yol
almasini kolaylastirmaktir. icten yanmali motorlarin yerini elektrikli araclara birakacagi
dénemlerde yeni tercihini elektrikli araglar almak igin kullanacak insanlara hitap etmektedir. Bu

proje Bilmsel Arastirma Projeleri (BAP) Kordinasyon Birimi tarafindan desteklenmistir.



OZET

Elektrik araglar ginimizde yerini icten yanmali motorlara birakmigtir. Gegmiste icten yanmali
motorlar ile birlikte hibrit olarak kullanilmis daha sonra tamamen elektrikli motorlara gegilmistir.
Elektrikli motorlarda en dnemli fark igcten yanmal motorlara kiyasla verdigi gliciin fazla olmasidir.
Ulkemizde de vyerli elektrikli ara¢ tretimi baslanmis yakin gelecekte de hayatimizin icinde
olacaktir. Ancak elektrikli araglarda hayatimizi etkileyecek en temel sorun batarya problemidir.
Sarj istasyonlarinin sik olmayisi ilk baslarda sadece belirli bolgelerde olusu hizli sarj edemeyisi en
temel sorunlardandir. Projemizde stper kapasitor ile menzil artigi ve bayir yukari gikar iken ivme
sensorl yardimiyla belli bir aciya ulastigi zaman motor siiri karti ile motorumuza daha glic
kazancimiz olacaktir.

Aracimiz basta normal seyir halindeyken pasif halde kapasitorlerimizi dolduracaktir.DC Motor
sirliicii devresi ile 6n ve arkadaki motora baglanmis olan tekerleklerin slrilmesi
saglanacaktir. Kapasitorler dolduktan sonra kapasitorler pasif hale gelecek ve her hangi bir
etkisi olmadan bekleyecektir. Ara¢ bayir yukari ¢ilkmaya basladiginda ivme sensoriiniin belli
bir aciya gelmesiyle diger arka motorlar ¢alisacak ve aracin daha kuvvetli bir sekilde yol
almasini  saglayacaktir. HC-05 Bluetooth Modili ile aracimizin  uzaktan kontroli
saglanacaktir. Kapasitor sarj gostergesi sayesinde kapasitorlerin ne kadar sarji oldugunu
gorecegiz. Ve role sistemi ile kapasitoriin sarji belirli bir seviyenin altina diistiglinde tekrar
pasif hale donerek sarj olacaktir, ihtiyagc konumunda tekrar aktif hale gelip arka tekerleklere
etki ederek calisacaktir. Bu proje, bataryanin kendi basina yetemedigi durumlar igin (yokus
yukari ¢ikma, enerji tasarrufu gibi konularda) stper kapasitorler ile birlikte kullaniimasi
oldukga kullanisli olacaktir.

Anahtar Kelimeler: Siiper Kapasitor, Elektrikli Arag, Mesafe, Yokus, ivme sensorii,
Hibrit



ABSTRACT

Today, electric vehicles have left their place to internal combustion engines. In the past, it was
used as a hybrid with internal combustion engines, then it was switched to fully electric motors.
The most important difference in electric motors is that it gives more power compared to internal
combustion engines. Domestic electric vehicle production has started in our country, and it will
be in our lives in the near future. However, the most fundamental problem that will affect our
lives in electric vehicles is the battery problem. The lack of frequent charging stations, the fact
that they are only in certain regions at first, and the inability to charge quickly is one of the main
problems. In our project, we will increase the range with the super capacitor and go uphill, and
with the help of the acceleration sensor, we will gain more power to our motor with the motor
driver card when it reaches a certain angle.

Our vehicle will fill our capacitors passively while driving normally. With the DC Motor driver
circuit, the wheels connected to the front and rear motor will be driven. After the capacitors are
full, the capacitors will become passive and stand by without any effect. When the vehicle starts
to go up the slope, when the acceleration sensor reaches a certain angle, the other rear engines
will start and enable the vehicle to travel more strongly. Remote control of our vehicle will be
provided with the HC-05 Bluetooth Module. Thanks to the capacitor charge indicator, we will see
how much charge the capacitors have. And with the relay system, when the charge of the
capacitor drops below a certain level, it will become passive again and charge, it will become
active again in the need position and work by affecting the rear wheels. This project will be very
useful to use together with super capacitors for situations where the battery cannot be enough
on its own (such as going uphill, energy saving).

Keyword: Super Capacitor, Electric Vehicle, Distance, Hill, Acceleration sensor, Hybrid



MATERYAL VE YONTEM

Arastirmanin Tiirii

Bu ¢alisma bir Toplumsal Duyarlilik Projesi’dir.

Aragtirmanin Yapildigi Yer ve Zaman

Proje ekibi tarafindan 27.01.2021-10.02.2021 tarihleri arasinda Erzurum’da bir araya gelmis
projenin temelleri konusulmus. Malzemelerin listesi ¢ikartilmis yapilmasi gerekenler
listelenmistir. Gelen malzemeler bu sirecte test edilmis hatali olanlar geri yollaniimistir.
Kodlama dstiine arastirmalar yapilmistir. 10.02.2021-25.06.2021 tarihleri arasinda proje
malzemeleri Hopa’da ekibin yiruticisi olan Muhammet Ali Cindilli tarafindan alinmis, montaj

islemleri yapiimistir.

Projenin Uygulanisi

Projenin uygulanmasi icin gerekli materyaller, proje yiiritiicimiz Dr. Ogr. Uyesi Sayin
Muhammed Fatih Corapsiz Hocamizin esliginde belirlenmistir proje basvuru sirecinde
belirtildigi gibi https://www.robotistan.com ve https://www.motorobit.com internet sitesi
Uzerinden siparis verilmistir. Bu kapsamda 1 adet Ardunio Uno R3 ardunio karti, 1 adet L298N
motor slrici karti, 1 adet MPU6050 ivme&gyro sensori, 3 adet 100F 2.7V sliper kondansator
Siparis verildikten sonra 6ncelik malzemelerin testi ve calisilabilirlik olmustur. Malzeme israfi
olmamasi adina daha sonra similasyon bir devre yapilmistir. Devrede ¢alismasi
gozlemlenmistir. Buna yonelik kodlar yazilmis internet Uzerinden yardim alinmistir. Ardunio
kartiyla ilk 6nce motorun L298N Motor Siiriicii Devresi ile stirim{ 6grenilip uygulanmis daha
sonra buna ivme sensori eklenerek belli bir agida c¢alismasi icin kodlamalar arastirilip
yazilmistir. Aracimizda ki alt saft kismi 1/10 6lgeginde olan bir RC aragtan alinmistir. Tekerlek
ve tekerlegi dondirecek servo motorlari eklenmistir. 2.4 GHz'lik uzaktan kumanda kullaniimis,
devreden bagimsiz olarak calisan arabamizi kontrol etmesi icin elektronik hiz kontrolciisi olan
ESC kullaniimistir. Aracimizi déndirmek icin 1 adet DC motor kullaniimistir ve DC motorun tim
tekerleklere ayni anda niifus edebilmesi icin bir cark sistemine oturtturulmustur. Aracimizin
beslemesini Lityum pilden yapmis bulunmaktayiz. Lityum pilimiz 7.4 V glicinde olup 3000 mAh
seviyesindedir. Motor siriclnin ¢ikis portlari dogrudan DC motorumuza yonlendirilmistir. Bu
sayede gelen akim direk motorun ekstradan dénmesini saglamaktadir. Bakir plaka arabanin saft

sisteminin Ustline yerlestirilmis ve Ardunio’nun pargalari bu plaka Ustline yerlestirilmistir.


https://www.robotistan.com/
https://www.motorobit.com/

Ardunio’ya kodumuz yiiklendikten sonra bilgisayar ile olan baglantisi gikarilmis yerine 9V’luk pil
kullanilmistir.
Proje montaj islemi bittikten sonra arag¢ calistirilmistir. Projede kullanilan ,

kullanilmayan tiim malzemeler fakiltemize kullanim amagh sunulmak tzere teslim edilecektir.



PROJE UYGULAMASINA AIT GORSELLER

Projenin materyallerin teslim alinmasi



Proje materyallerin teslim alinmasi
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Proje kapsaminda temin edilen alt kismi kullanilacak olan prototip arag
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Proje kapsaminda temin edilen Arduino Uno R3 ,ivme sensérii, L298N motor siiriicti karti kurulum
11

ve kodlanma siireci
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Bakir plakanin arabanin lizerine yerlestirilme asamasi
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Bakir plaka Gizerine Ardunio karti ve diger devre elemanlarinin yerlestirilmesi ardindan arka kisma

super kapasitorler yerlestirilmis ve Ardunio baglantisi yapilmigstir.
13



Prototip aracin test edilecek olan son hali
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.IN.IMMM- L B KGE Olul Sabri

Projemiz Toplumsal Duyarhlik Projeleri Uygulama ve Arastirma Merkezi tarafindan
desteklenmisir. Projemiz pandemi dolayisi ile Hopa Nuri Vatan Anadolu Lisesi ve ibrahim Atali
Anadolu Lisesi 6grencilerine online olarak anlatiimistir.
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SONUGCLAR

Elektrikli araglarin yayginlasmasi neticesinde fikir olarak arastirma gereksinimi
hissettiren sliper kondansatorler projemiz icin bizlere oldukga farkli gelmis, merakimizi ¢ekmis
ve ilgi uyandirmistir. Elektrikli araglar giinimuzde ¢ok konusulan, dilimizde adi ¢ok¢a gegen ve
gelistirme agisindan ¢okga arastirmalar ve uygulamalar yapilan bir alandir. Bizim amacimiz bu
projede elektrikli araglar konusunda yeni seyler arastirmak, bulmak ve arastirmalarimizdan
cikardigimiz edindigimiz bilgileri bu alanda uygulamak olmustur. Projemizi anlattigimiz
bahsettigimiz arkadaslarimizda ve anlattigimiz kiglik 6grenci arkadaslarimizda farkindalik
yaratmistir. Projemiz ile iki 6grenci hem kodlama hem montaj islemini yapmis olmakla birlikte
projemizden haberdar olan yardim ya da fikir aldigimiz sinif arkadaslarimiz bu calismalari
yakindan takip etme imkani bulmuslardir. Yine okula teslim edilecek materyaller sayesinde
isteyen 6grenciler elektrikli aracglar icin fikir gelistirebilecek ve daha farkh uygulama yapabilme
firsati saglayacaklardir.

Projemize olan desteklerinden dolayi Atatiirk Universitesi Toplumsal Duyarhlik Projeleri

Uygulama ve Merkezi’'ne tesekkiir ederiz.
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