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ONSOz

Araglarin, gelistiriimis akilli kavsak sayesinde yakit tiiketiminde kar saglanmasi
amaglanmaktadir. Dolayli olarak emilsiyon salinimi azalacagindan daha temiz bir gevre de
amagclanmaktadir. Elde edilen veriler ile kameranin gece-glindiiz, sis, yagmur, vs. gibi hava
sartlarindan etkilenmeden uygun yazilim tasarimini minimum maliyet ve verimli bir veri akisi
ile saglanmasi hedeflenen bu projede; llkemizde ve ardindan globalde kullaniminin
yayginlasmasi amaclanan bir projedir. Yeterli cografyaya yayillmasi durumunda cevreye
katkisinin 6nemli élctide fayda saglayacagi dngorilmektedir. Ozellikle trafigin yogun oldugu
blyuksehirlerde trafikte gegen slire yiiksek seviyelerdedir. Projenin yayginlasmasi durumunda

insanlarin sosyal yasamlarina daha fazla vakit ayirmasini hedeflemektedir.



OZET

Hizla gelisen teknoloji, ekonomi, artan nifus ve pandeminin de (toplu tasima
araglarinin kullanilmasinin azalmasi) etkisiyle glinimiiz sehirlerinde daha fazla ulasim aracinin
kullanilmasina neden olmaktadir. Projemiz, ara¢ sayisi ylzinden trafigin yogunlastig
bolgelerdeki kavsaklarin trafik akisini diizenlemeyi amaglamaktadir. Projemizde pilot bolge
olarak Atatiirk Universitesi kavsagi ele alinmistir. Bunlarin sonucunda gelistirilmis sistem ve
ogrenilenler esliginde daha iyi sonuclar ortaya cikarmayi amacglamaktayiz. Projemiz hazirlanan
veri tabani sayesinde bir kavsaktaki trafik akisini ¢ok daha diizenli hale getirmeyi
amaglamaktadir. Bu projedeki sistemimizde olan kameralara ve Raspberry Pi'ye gerekli
yaziimlar kodlanarak trafik akisindaki problemlerin ¢d6ziinmesine odaklanacaktir. Kavsaga
yerlestirilen kameralardan alinan gorintiler islenerek kavsaga bagli olan her yol lizerindeki
araclar sayilacaktir. Sayilan bu araglarin sayisina gore gegis Ustlinligu saglanacaktir. Bu gecis
UstinlGgi yesil 1s18in normalden daha uzun sire, kirmizi 1s18in stiresinin ise normalden daha

kisa olmasi hedeflenmektedir.

Anahtar Kelimeler: Akilli Kavsak, Trafik, Kontrol



ABSTRACT

Rapidly developing technology, economy, increasing population and pandemic
(decreased use of public transport) also cause more transportation vehicles to be used in
today's cities. Our project aims to regulate the traffic flow of intersections in areas where
traffic is concentrated due to the number of vehicles. Atatiirk University Junction is considered
as a pilot region in our project. As a result, we aim to produce better results accompanied by
an improved system and learned ones. Our project aims to make the traffic flow at an
intersection much more regular thanks to the prepared database. In this project, the cameras
in our system and Raspberry Pi will focus on solving problems in traffic flow by coding the
necessary software. Images taken from cameras placed at the intersection will be processed
and vehicles on each road connected to the intersection will be counted. According to the
number of these vehicles counted, the pass superiority will be provided. This transition

advantage is aimed at Yesil being longer than normal and red light being shorter than normal.

Keywords: Smart Intersection, Traffic, Control



MATERYAL VE YONTEM

Arastirmanin Turii

Bu ¢alisma bir Toplumsal Duyarhlik Projesi’dir.

Arastirmanin Yapildigi Yer ve Zaman
Proje ekibi tarafindan 22.05.2021-22.06.2021 tarihleri arasinda pandemi dolayisiyla Rize’nin

Ardesen ilgesinde Hakan DERK’ in evinde gergeklestirilmistir.

Projenin Uygulanisi

Projenin uygulanmasi icin gerekli materyaller, proje basvuru sirecinde belirlendigi gibi farkh
siteler Gizerinden siparis edilmistir. Bu kapsamda 2 adet Logitech Webcam Kamera, 1 adet
Raspberry Pi 4B set, 32GB hafiza karti, 1 adet hafiza karti dontstlirtict alinmistir. Bunlarin
disinda ek olarak faturalandiriimayan breadboard, led isiklar, erkek-disi kablo, HDMI kablosu

ve 220R direng alinmistir.

Pandemi dolayisiyla okullarin uzaktan egitimle devam etmesi neticesinde projemizi 3 farkli
sehirden yapmak zorunda kalmis bulunmaktayiz. Uriinler Hakan DERK’ in evinde toplanmustir.
M. Salih YAZICI ve Fikret Erel uzaktan destek olmustur. Belli bir saat olmadan herkesin vakit

ayirabildigi zaman dilimlerinde proje lzerinde ¢alismalar yapilmistir.

Arastirmanin baslangicinda Raspberry Pi 4 B HDMI ile Televizyona baglanip kurulumlari
tamamlanmistir. Daha sonra raspberry pi lzerindeki c¢ikislardan trafik isiklari baglantilari
kurulmustur. YUkli olan Python3’lGn icine Opencv2 kurulmustur. Kameralar bilgisayara
tanitihp kurulduktan sonra ilk olarak tek kamera lizerinde goriintl ¢alismalari alinip trafik isik
kontroll yapilmasi saglanmistir. Daha sonra 2 kamera ile denemelere baslanarak 2 kameradan
alinan ayri ayri verilerin birleserek ortak bir sonuca ulastirilmasi saglanmis ve boylece
isiklardaki kontrol gerceklestirilmistir. Daha yiksek verim almak icin yesil zemin tercih
edilmistir. Kameralar zeminin tam {stline ve ortasina gelecek sekilde ayarlanmis olarak veri

akisi saglanmistir.

Proje calismalari tamamlandiktan sonra projede alinan materyaller diger Ogrencilerin

kullanimina sunulmak tzere okul iadesine kargolanip teslim edilmistir.



PROJE UYGULAMASINA AIT GORSELLER

Proje malzemelerinin teslim alinmasi






Raspberry Pi 4 B’ nin kurulumu



Kodlarin yazilmasi



Dikey ve Yatay c¢izgilerde 151k deneyleri



Tek kamera denemeleri



Run
% | spyx [2ipyat)|

import cv2

6 cam = cv2.VideoCapture(0) |
7 cam.set (3,480) »
8 cam.set(4,480) i
9 cam.set(5,30)

0 camS = cv2.VideoCapture(2)

L1 camS.set (3,480)

12 cam5.set(4,480)

3 cam5.set(5,30)

14

16 time.sleep(0.1)

= 00,100])
& colorLower = np.array([o,l i
113 czlorUpper = npAarray([179,255,2551)

Frame

SAMSUNS

Cift kamera lzerinde ¢alismalar



Cift Kamera Uzerinden c¢alismalar



+ G

1.py %

B=

—

Run Debug
ApyR | 2oyl 5 pye

import numpy as np

import time

import cv2

import RPi.GPIO as GPIO

py

GPI0.setmode (GPIO.BCM)
for i in (17, 23, 27, 24):
GPI0,setup(i, GPIO0.OUT)
cam = cv2.VideoCapture(2)
cam.set (4,480)
cam.set(5,480)
set(6,30)

time.sleep(0.1)

Shell

rataydaki arac
pikeydeki arag

daki @




Veri alimlari






Arag sayisina gore trafik 15181 kontroli
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Alparslan Orta Okulu, Gazi Mustafa Kemal ilkdgretim okulu, Ardesen Kanuni Anadolu Lisesi ve
Ardesen Fen Lisesi 0grencilerine projemizi detayh bir sunum yapilmistir. Projemizde hangi
ekipmanlari nasil kullandigimizi hangi malzemeleri ne amagla kullandigimiz detayli olarak
anlatilmistir. Proje, anlatim sonunda soru cevap etkinligi yapilarak hem 6grencilere sorular
sorulmus hem de onlarin sorulari cevaplandiriimistir.



SONUCLAR

Projemizi gergeklestirirken elektronik ve kodlama bakimindan eglenceli ve 6grenimli
bir calisma olmustur. Etrafimizda projemizi gerceklestirirken ilgi kaynagi haline gelmis olup
bircok gencin ¢alismamiza yardim etme istekleri gelmis olup yeni bir mini bilgisayar olan
raspberry pi ile tanisma firsatlarini elde etmiglerdir. Yetiskin bireylerin ise raspberry pi’ nin
cocuklarina yarari dokunacagini distinerek kodlama Uzerine bu malzemeleri temin etmeye
calistiklari gozlemlenmistir.

Projemiz U¢ Ogrenci ile ilk elektronik ¢alismamizi tamamlamis olup, projeyi
gerceklestirmis oldugumuz sehirde bircok gencin yakindan takip etme imkani olmustur.
Malzemelerin okula génderilmesi sayesinde diger 6grencilerin de bu deneyleri yapma firsati
ellerine gegecektir.

Projemizi destekleyerek 6grenci ve 6gretmenler igin cok dnemli bir aktivite ortami
sagladigindan dolayl Atatiirk Universitesi Toplumsal Duyarlilik Projeleri Uygulama ve

Merkezi’'ne tesekkir ederiz.



